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Αβ  פרמטרים קבועים .A ,B נקבעים מתנאי ההתחלה .
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! מומנטים שמקורם בכוחות פנימיים שווים אפס*
כוח שפועל על המערכת הלא +הלא אינרציאלית' כח שפועל על הגוף יחסית למע= לא אינרציאלית ' פועל על גוף במע: כוח מדומה*

. האינרציאלית' חסית למעאינרציאלית י
. בקטבים התאוצה הרדיאלית מתאפסת. כלפי פנים mw^2r   -המרכז ו לכיוון mgא פועל "על פני כדוה*

ˆ? מהו הנורמל. g/4מעלית מאיצה כלפי מטה בתאוצה * ˆF mgy m( g / 4)y N m 0 0       

. כיוון התאוצה של המערכת המאיצההפוך ל תמידכח מדומה *

V: הירותכח פרופורציוני למ* mV: משוואת התנועה. Fפועל נגד הכח המקורי    F V   

הוא  R-כש. zבכיוון  50Rסיבובים הו עבר מרחק של   nידוע שאחרי . zשדה חשמלי ומגנטי בכיוון . xאלקטרון נע בכיוון ציר : שאלה*
. בובים הוא עשהל כמה סי"צ. x,yרדיוס המעגל על צירי 

: חישוב
W

V
R   50מציביםR . בנוסף בכיווןz  יש תאוצתE :a

qE

m
  המרחק בציר . מחשביםz   הוא

2
qE 2

t (t T n n)
2m w


      

 


